MIASTO GRAJEWQ
ul. Strazacka ea
o ﬂttrafack? 6A, 19-200 Grajewo ;
9-153-20-12' Regop 450669714 Grajewo 2009-10-21

GP.7041-9-1/09

ZAWIADOMIENIE

Dotyczy: przetarg nieograniczony pn ,,Regulacja gospodarki wodno-$Sciekowej w mie$cie Grajewo-
budowa kanalizacji sanitarnej na os.Przekopka”.

Zgodnie z art.38 ust2 ustawy Prawo zaméwieh publicznych, Miasto Grajewo

informuje, iz w zwiazku z prowadzonym postepowaniem o udzielenie w/w zaméwienia
publicznego jeden z Wykonawcow zwrécil si¢ do Zamawiajacego z nastepujacym zapytaniem:
»/.../ 1. W zalaczonych do projektu wytycznych ZWiK Grajewo podano wykonanie korpusu

przepompowni Sciek6w z polietylenu; w projekcie przewidziano zbiornik wykonany z
polimerobetonu, z jakiego materiatu nalezy wykona¢ korpus przepompowni?

2. Czy Inwestor dopuszcza wykonanie korpusu pompowni z betonu wibroprasowanego
klasyC35/45, wodoszczelnego W8 i mrozoodpornego F150? - korpus z w/w materiatu moze
bys posadowiony w terenie jezdnym o obcigzeniu do 40T bez dodatkowych zabezpieczen,
nie wymaga stosowania dodatkowych plyt odciazajacych i kotwiacych.

3. W wytycznych ZWiK Grajewo i w opisie technicznym podano konkretnego producenta
pomp w przepompowni; Czy Inwestor dopuszcza zastosowanie pomp innego producenta
spetniajgcych co najmniej parametry wymagane w obliczeniach projektowych?

4. Czy Zamawiajacy ma konkretne wymaganie odnosnie wyposazenia przepompowni
sciekow tj:

- w korpusie pompowni np.: drabina ztazowa, pomost eksploatacyjny, typ wlazu , inne,
- W sterowaniu przepompownig np.: plywaki czy sonda hydrostatyczna, monitoring poprzez
modem GSM czy radiowy, inne;

5.Czy nalezy przewidzie¢ ewentualny dodatkowy koszt pobierany za wpigcie szafy
sterowniczej dostarczonej pompowni do istniejacego systemu monitoringu?”

W zwiazku z powyzszym Miasto Grajewo informuje, iz :

Ad. 11 2. Zbiornik przepompowni nalezy wykonaé z polimerobetonu dlatego tez Zamawiajacy

Ad.3.

niedopuszcza innych rozwigzan technologicznych.

Projekt budowlany przewiduje, jako przyktadowy, rodzaj pomp w przepompowni, niemniej
Zamawiajacy dopuszcza mozliwosé zostosowania pomp innych producentéw spetniajacych
wymagane obliczenia projektowe np. pompy FLIGHT.

Ad.4. Wyposazenie przepompowni winno sktadaé sie z nizej wymienionych elementow:

1) drabina ztazowa wykonana ze stali nierdzewnej kotwiona do $cian
przepompowni,

2) pomost eksploatacyjny zwodzony wewnatrz przepompowni,

3) wejscie serwisowe w postaci dwoch otwieranych ptyt ze stali nierdzewnej
zamykanych na zamek o wymiarach jednej pyty nie mniej niz 100 x 100 cm,

4) filtry antyodorowe,

5) przeptywomierz na kanale tlocznym,

6) zasuwy odcinajace wykona¢ w oddzielnej komorze,

7) do sterowania przepompownig zastosowa¢ sonde ultradzwickowa, a sterowanie
awaryjne zabezpieczy¢ pltywakami.

8) szafa zasilajaco sterowniczg zabezpieczona czujnikiem przeciwwtamaniowym
informujacym o nieautoryzowanym otwarciu szafy.

9) szafa sterownicza wyposazona w co najmniej: sterownik PLC z wy$wietlaczem



LCD , modem GPRS, przektadnik pradu, UPS, dla pomp powyzej 5 kW rozruch
za pomoca soft startu, wylaczniki silnikowe, sygnalizacje $wietlno-dzwigkowa,
gn. agregatu, gn. 230 VAC, gn. 400 VAC, zabezpieczenia nadpradowe uktadu
sterowania, wylacznik réznicowo-pradowy, ochronniki przepieciowe czteropolowe
kl. C, zabezpieczenie przeciwwtamaniowe informujace o nieautoryzowanym
otwarciu szafy.

10) uktad sterowania przepompownia powinien zapewniaé:

naprzemienng prace pomp

pomiar poziomu Sciekéw w komorze na podstawie sygnatu z sondy ultradzwigkowej,
pelng transmisje zdarzeniows zaréwno dla sygnatéw binarnych na wejsciach sterownika,
jak 1 analogowych,

czgstotliwos¢ generowania zdarzen od zmian sygnatéw poziomu lub pradu zalezna od
dynamiki zmian wielkosci mierzonych, gwarantujaca wierne odtworzenie przebiegu
mierzonych wielkosci przy zmiennej dynamice procesu,

zatgczanie pomp na podstawie analizy wartosci poziomu z sondy oraz 2 ptywakow
(SUCH oraz ALARM) w przypadku awarii sondy,

prawidiowg realizacj¢ algorytmu sterowania praca pomp po dlugim zaniku zasilania
podstawowego,

w przypadku pracy 2 pomp jednoczesnie zataczanie i wylaczanie drugiej pompy
nastepuje z przesunieciem 5 lub 10 sekund,

automatyczne zataczanie drugiej pompy jako wspomagajacej (gdy jedna juz pracuje) w
przypadku naptywu $ciekow > wydajnosci jednej pompy. Dwa warunki zalaczenia
drugiej pompy, tj. przekroczenie poziomu ALARM lub brak obnizenia si¢ poziomu
sciekow ponizej wartosci MIN po uptywie zadanego czasu, liczonego o momentu
zalaczenia pierwszej pompy,

automatyczne przetaczenie na druga pompe w przypadku wystapienia awarii pompy
aktualnie zataczone;j,

informowanie o awarii sondy z automatycznym przelaczeniem na prace w oparciu o
sygnat z czujnikéw pltywakowych,

przelaczenie na druga pompe po uplywie zadanego czasu (np. 20 minut), w przypadku
gdy naptyw réwnowazy wydajno$é pompy - wyréwnywanie czasu pracy pomp,
automatyczne zalaczenie pompy pomimo nieosiagniecia poziomu MAX po zadanym
okresie czasu (typowo 3h, z mozliwoscia regulacji czasu) w celu uniknigcia zjawiska
zagniwania Sciekéw w komorze,

cykliczne (np. co 9 cykli) zatgczanie 2 pomp jednoczesnie (z zachowaniem 5 lub 10
sekundowego przesunigcia) w celu zwiekszenia ciénienia w rurociagu tlocznym i
usunigcia z jego $cianek osadéw,

mozliwos¢ spompowania $ciekéw do tzw. suchobiegu roboczego co zadang ilos¢ cykli
pracy pomp,

mozliwo$¢ blokowania jednoczesnej pracy 2 pomp, np. gdy przydzielona przez zaktad
energetyczny moc jest zbyt mala,

programowanie czasu dziatania sygnalizacji akustyczno-wizualnej (typowo 3 minuty),
mozliwos¢ wyboru trybu dzialania sygnalizacji akustyczno-wizualnej w zaleznosci od
rodzaju urzadzenia, tj. sygnat ciagty lub przerywany w stosunku 2/3,

mozliwos¢ zdalnego (GPRS) lub lokalnego programowania pozioméw SUCH, MIN,
MAX, ALARM,

mozliwos¢ programowego wyboru, ktére stany awaryjne wymagaja potwierdzenia
zwrotnego do sterownika przez operatora systemu wizualizacji,

mozliwos¢ programowego negowania stanéw logicznych na wejsciach sterownika,
mozliwos$¢ programowego definiowania rodzaju zbocza dla sygnaléw binarnych na
wejsciach sterownika,



e mozliwos¢ programowego okreslania, ktore sygnaly wejsciowe maja generowaé
zdarzenia do systemu wizualizacji,

e generowanie danych do systemu wizualizacji w trybie zdarzeniowym (zaréwno od wej$é
binarnych, jak i analogowych), a w przypadku braku zdarzen (np. brak naptywu sciekow)
w trybie cyklicznym czasowym,

e mozliwos¢ wydzwaniania na wprowadzone do pamieci sterownika numery telefondéw
komoérkowych w przypadku braku reakcji ze strony operatora systemu na zaistnialy na
obiekcie stan alarmowy

° mozliwos¢ programowego definiowania, ktore stany logiczne maja przyznany status
awaria krytyczna,

e wspolpracg z przetwornikiem do pomiaru pradu pomp, przeptywomierzem
elektromagnetycznym , transmisja w standardzie RS485, protok6t ModBus RTU.

Ad.5. Monitoring i sterowanie.
Zamawiajacy nie posiada obecnie system monitoringu przepompowni $ciekéw. Nalezy
przewidzie¢ system monitoringu z wykorzystaniem technologii GPRS zrealizowany na bazie
systemu SCADA w trybie on-line z wykorzystaniem transmisji zdarzeniowej i protokotu
Modbus RTU dedykowany do wizualizacji pracy przepompowni $ciekdw, komputer klasy PC,
monitor 227, UPS, Windnows XP Profesional, oprogramowanie antywirusowe, oraz
dodatkowo udostepnianie danych w sieci zewnetrznej (INTERNET) z wykorzystaniem
specjalnej aplikacji jako przegladarki gwarantujacej zachowanie poufnoci przesytanych

danych (minimum dla 1 osoby). Dodatkowo szyfrowanie przesylanych danych z

wykorzystaniem protokotu SSL. Zaproponowany system SCADA powinien umozliwié¢

wlaczenie do systemu co najmniej 100 obiektéw bez koniecznosci rozszerzania licencji
programu SCADA.
System monitoringu i sterowania powinien zapewniaé:

e dedykowane okno prezentujace w szczegdlach prace przepompowni Sciekéw z animacja
poziomu, rysowaniem cykli pracy pomp i zmianami poziomu $ciekéw, wyswietlaniem
stanu przetgcznikéw trybu pracy, informacja o awarii zabezpieczen silnikowych, zaniku
zasilania, wlamaniu do komory lub szafki, itd.

e informowanie o wystapieniu awarii na obiekcie w postaci ekranéw pop-up, komunikatoéw
dzwigkowych,

e informowanie o zasilaniu modutu GPRS z baterii,

e mozliwos¢ zdalnego wylaczenia i/lub zataczenia wybranej pompy,

e mozliwos¢ zdalnego "odstawienia" pompy, np. w przypadku jej "zapchania",

e  liczenie czasu pracy kazdej z pomp i liczy zataczen,

° automatyczne wykrywanie stanu "zapchania" pompy z generowaniem komunikatu dla
operatora,

o dziennik zdarzen zawierajacy pelen zapis wszystkich zaistniatych na obiekcie zdarzen +
operacji wykonanych przez obstuge na obiekcie oraz komend wydanych przez operatora
systemu,

e mozliwo$¢ eksportu dziennika zdarzen, alarméw, bilanséw do EXCELA ;

e okno zawierajace statystyke wykorzystania pakietu danych przesylanych w technologii
GPRS,

Dostarczenie oprogramowania w wersji elektronicznej i papierowej zainstalowanego w

dostarczonej przepompowni z podaniem haset i kodéw dostepu do aplikacji w celach

programowych i serwisowych dla automatykéw z Zaktadu Wodociagoéw i Kanalizacji w

Grajewie.




